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　将来人類が直面すると考えられている，人口爆発による
食糧不足，水不足，行き届かない医療体制，エネルギ・資
源の枯渇といった問題は，技術の指数関数的な進歩によっ
て解決され，「豊かな世界」が実現可能であると，Peter H. 
Diamandis氏と Steven Kotler氏は，「Abundance: The Future 
Is Better Than You Think」という著書で主張しています（翻
訳版：「楽観主義者の未来予測：テクノロジーの爆発的進化
が世界を豊かにする」，早川書房，熊谷玲美訳）。そして，
豊かな社会を実現するための指数関数的に進化する技術領
域として，バイオテクノロジー，コンピュータシステム，
ネットワークとセンサ，人工知能，ロボティクス，デジタ
ル製造（3Dプリント），医療，ナノテクノロジーが挙げら
れています。
　今回は，上述した指数関数的に成長すると期待される技
術領域の一つであり，日本でも産業成長の鍵として注目を
集めているロボット技術を取り上げ，特集を組むことにし
ました。ロボットは，さまざまな要素技術が統合されたも
のであり，関係する技術領域も広範囲にわたりますが，で
きるだけこの分野を俯瞰できるように，多くの第一人者の
方々に最新動向を解説していただくことを目指しました。
　まず，最初に東京大学・淺間　一氏に，現在どのような
ロボット技術の研究開発が行われているのか，これまでの
経緯と今後の取り組みについて，海外の研究開発動向を含
め全体を俯瞰する視点から解説いただきます。サービスロ
ボティクスにおける最新動向や社会実装・普及における課
題についても解説いただきます。
　続いて，ロボット開発の具体例について，菊池製作所・
一柳　健氏から，これまで携わった貴重なロボット開発の
ご経験を中心に解説いただきます。
　次に，人と関わるロボットに関して，大阪大学・小川浩
平氏，渡辺美紀氏，石黒　浩氏から特定の人間に酷似した
ロボット（アンドロイド）を用いたフィールド実験と人間
の対話の原理について，東京理科大学・小林　宏氏から人
の身体機能を補助する着用型筋力補助装置（マッスルスー
ツ）の開発経緯や今後の展開について，群馬大学・中沢信
明氏から高齢者や介護者を支援する福祉ロボットと人間を
繋げるためのヒューマンインターフェースについて，それ

ぞれ解説いただきます。
　さらに，マイクロロボットの分野では，日本大学・齊藤　
健氏，高藤美泉氏，内木場文男氏から，昆虫の六足歩行動
作を模倣したマイクロロボットシステムについて解説いた
だきます。
　また，近年活発な開発が行われている自動車の自動運転
システムの動向に関して，東京工業大学・実吉敬二氏から
自動運転に必要なセンサについて，日立製作所・広津鉄平
氏から車両運動制御方式の開発について解説いただきます。
　次に，産業用ロボット技術に関して，プロドローン・市
原和雄氏から，産業用ドローンの現状と抱えている課題お
よび今後必要となる技術について，解説いただきます。
　さらに，複数のロボットが相互に接続・連携しネット
ワーク化する将来の流れに関して，NTTサービスエボ
リューション研究所・細淵貴司氏，山田智広氏から，クラ
ウド対応型インタラクション制御技術について，解説いた
だきます。
　当学会は，生産現場を担う産業用ロボットの活用やロ
ボットの一部を構成する最先端の要素部品や材料の供給な
ど，IoT (Internet of Things)社会の到来に伴い，今後ますま
すロボット技術との関わりが増加していくと考えらえま
す。今回の企画が，広がりつつあるロボットの将来像を考
える機会となり，会員の皆様の今後の研究開発において何
らかのご参考になることを願っております。
　最後に，ご多忙の中，快く貴重な記事のご執筆をお引き
受けいただきました著者の皆様，今回の特集の企画，編集
に携わっていただきました関係各位に感謝申し上げます。

（2016.8.16-受理）
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