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1. アンドロイド研究

　われわれはなぜ他者の存在感を感じるのだろうか。また
その存在感は，どのように取り込まれ，思い出され，そし
て伝達されているのだろうか。この，人の存在感について
のミステリーに取り組むために，われわれはある特定の人
物に見かけが酷似したアンドロイドである Geminoid（ジェ
ミノイド）を開発してきた（図 1）。Geminoidという言葉
は，ラテン語で双子を意味する「geminus」と「～らしさ」
を意味する接尾語である「-oid」を組み合わせた造語であ
る。名前が示す通り，Geminoidは実在する人間のコピーと
して存在することができる。なぜなら，Geminoidはロボッ
トであるが故にネットワークやセンサシステムを用いた遠
隔操作システムを用いることで，見かけだけでなく，動き
ついても，オリジナルの人間と同様に振る舞うことができ
るためである。
　これまで，人と関わるロボットの研究は，心理学におい
て明らかにされてきた人同士の対話の知見をロボットに適
応可能かどうかという観点から研究が進められてきた。し
かし，逆にロボットと人の対話研究における知見から，心

理学への貢献は十分ではなかった。その理由は，ロボット
の外見が人の持つ外見と大きく異なるため，見かけが人の
行動や心理に与える影響が大きいためである。そのため，
得られた結果の原因が動きなのか，行動なのか，または見
かけなのかを明確に示すことが困難であった。われわれは
見かけが人に酷似したアンドロイドである，Geminoidを用
いることにより，この問題を解決することができると考え
る。すなわち，見かけと動きを人に似せることで，より定
量的な評価を行うことが可能であり，これまで難しかった
より深い本質的な人間理解を進めることが可能では無いか
と考える。われわれは，このような研究の枠組みを「アン
ドロイドサイエンス」と名付け，この枠組みにおいてさま
ざまな研究を実施してきた 1)。
　現在，アンドロイドを用いた研究を進めるなかにおい
て，人やアンドロイドの存在感やアイデンティティといっ
た本質的な問題だけでなく，人とアンドロイドの対話その
ものについての研究課題が浮かび上がってきた。これまで
は，アンドロイドとの対話やアンドロイドの遠隔操作によ
り起こる認知活動や行動の変化を捉えることでさまざまな
研究を進めてきた 2),3)。しかし，その対話がなぜ成立してい
るのか，また，その際，実装されていないにもかかわら
ず，アンドロイドの何らかの意図や欲求を感じてしまう理
由など，人とアンドロイドとの対話そのものについては，
未解決な問題が数多く残されていることがわかってきた。
　本論文では，これまで実施してきたアンドロイドを用い
たフィールド実験を通じて明らかになった，人とアンドロ
イドとの間の対話について議論することで，次世代の人と
ロボットの対話システムの設計の方法論および，人の対話
の本質的な問題について述べる。

2. アンドロイドロボット

　本章では，これまでのアンドロイドロボットの開発の過
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図 1.　Geminoid F


